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Senzory pro sber dat
Terestrické statické skenery

BLK360 G1 BLK360 G2 RTC360 P30/P40/P50

MENSI'PROJEKT Y.

60m

L4
| he - when it has to be right i_w‘;

Geosystems




Senzory pro sher dat

Mobilni a rucni systemy
Pegasus
Backpack

BLK2GO BLK2FLY Pegasus TRK
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Leica BLK360 (G2)
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BLK360 — nova generace uspesneho skeneru

Klicové vlastnosti:

 Extrémné kratka doba sbéru dat

« ZvySena rychlost skenovani (680tis.bodu/s)

» Bleskovy sbér panoramatickych snimku

VIS systém pro pozicovani skeneru

Zvysena presnost mereni

Kompaktnejsi

Stahovani dat pomoci USB ©
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BLK2GO kvalita dat
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Volitelné prislusenstvi BLK2GO




Leica BLK2FLY - 1étajici autonomni skener
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BLK2FLY — autonomni létajici skener

Klicové vilastnosti:

r

« Autonomni navadéni pristroje a skenovani

« Automatické vyhybani se prekazkam

« Sbér panorama snimku, obarvené mra¢no bodu
« Zobrazeni dat v realném Case

« Manualni rezim pro rucni mereni

« Uzavreny systém bez nutnosti pridavnych zarizeni
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- Obecny vystup, linie, analyzy

Cyclone 3UK- OpenPit_BreakingLines.ish

Extract  SurfaceModeng  Analyss  Texturing

Cyclone 3DR

Sdileni, vizualizace dat
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Leica TruView
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hytrou praci s mraénem bodu
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Cyclone 3DR - Stockpile

Jeica
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Cyclone ENTERPRISE
Login

online nastroj pro publikaci dat
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> ArchiCom Group.
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Leica geosystems - 3D laserové skenovani

Leica 3D skenovani

skenovani@gefos.cz ek i

& Leica laser scanning

Robin Pflug — robin.pflug@gefos.cz (tel: 721 979 418) ? Czech Republic
® BLK360 /BLK2GO / BLK2FLY / RTC360 / PXX  vic

Kundratka 17, Prague, Czech Republic
Zobrazit preklad

Jan Svejda — jan.svejda@gefos.cz (tel: 702 152 535)

(27 www.gefos-leica.cz/konference-blk-day

Panel pro profesionaly
Za poslednich 30 dni bylo osloveno 702 uétu.

Upravit Sdilet profil Kontakt

Sledujte nas na socialnich sitich

https://www.facebook.com/gefos.cz
Instagram: leica_geomatics_cz

BLK-Day 23 software RTC360

YoU '\ ube — GEFOS Leica
Tuhe (@) ki ki
Prany LEICA_GEOMATICS _CZ
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W www.gefos-leica.cz
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