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Predstaveni projektu

Projekt:

Doba reseni:
Cil:

Motivace:

UAV motivace:

Technologicka agentura
y Ceské republiky

Detekce a monitoring invaznich druht s vyuzitim bezpilotnich
leteckych prostfedkd (TA CR, program alfa)

07/2014 - 12/2017

Vytvorit metodiku pro v€asnou detekci a monitoring vybranych
druhl invaznich rostlin metodami dalkového prizkumu Zemé

- invazni druhy vyraznou hrozbou pro biodiverzitu i zdravi obyvatel;
- rychly a pfesny monitoring je zasadni pro rychly zasah;

- silny zajem o vystupy ze strany MZP, sprav CHKO, NP;

- pripravovana smeérnice EU

- cena

- flexibilita

- optimalni nacasovani sbéru dat s ohledem na fenofazi rostliny

- cileny monitoring zajmovych lokalit (chranéna uzemi, lokality
NATURA 2000, stanovisté nachylna k invazi, kontrola po provedeni

zasahu...)
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Predstaveni projektu

Partnefi +role:  Botanicky Gstav AV CR
- vybér lokalit, vybér invaznich druh
- vyvoj metodiky detekce
Gisat
- pre-processing leteckych snimku, zajisténi satelitnich dat
- tvorba GIS portdlu pro zpfistupnéni vysledkl
Letecky Ustav
- letecké snimani vybranych lokalit
- vyvoj optimalizovaného UAS
Vystupy - metodika mapovani
- bezpilotni systém
- pilotni geoportal pro monitoring vybranych invaznich druht za
pouziti dat DPZ

- tématické mapy

Technologicka agentura WWW.invaznirOSﬂiny.CZ &/

Ceské republiky



Predstaveni projektu

zIa kytka
(bol3evnik velkolepy)

RPAS




Sledované invazni druhy

bolsevnik velkolepy; kfidlatka Ceska, japonska, sachalinska; pajasan zlaznaty; trnovnik akat
Heracleum mantegazzianum

Pysek et al. (2012): Plant invasions in the Czech Republic: current state, introduction dynamics, invasive species.. Preslia 84: 576-630. \ 5



Sledované invazni druhy

bolsevnik velkolepy; kridlatka ceska, japonska, sachalinska; pajasan zlaznaty; trnovnik akat

Fallopia japonica, xbohemica, sachalinensis

Pysek et al. (2012): Plant invasions in the Czech Republic: current state, introduction dynamics, invasive species.. Preslia 84: 576-630. b \ 6



Sledované invazni druhy

bolsevnik velkolepy; kfidlatka Ceska, japonska, sachalinska; pajasan zlaznaty; trnovnik akat
Ailanthus altissima

Pysek et al. (2012): Plant invasions in the Czech Republic: current state, introduction dynamics, invasive species.. Preslia 84: 576-630. &



Sledované invazni druhy

bolsevnik velkolepy; kfidlatka Ceska, japonska, sachalinska; pajasan zlaznaty; trnovnik akat
Robinia pseudoacacia




Bezpilotni systém

2014: VUT 720




Bezpilotni systém

2014: VUT 720

Rozpéti [m] 2,6
Délka [m] 1,3
Mrow [kel 2,2
Platici zatiZzeni kel 0,3
Cestovni rychlost [m/s] 15
Vytrvalost [h] 0,8

Vykon




Bezpilotni systém

2014:

VUT 720

Platforma

RC souprava

Pohonny akumulator
Regulator pohonu

Motor

Vrtule

Autopilot

GPS

Radiomodem

Zakladnova stanice

Stativ pro anténu

Kamera pro Sikmé snimani
Kamera pro kolmé snimani
On-line videoprenos
Zobrazovac

Multiplex Cularis

Graupner MC 22s + Jeti DuplexEX Rsat2 2,4GHz + MvarioEX
LiPolice GreenLine 3S1P 4900mAh

Foxy R-65SB 65A SBEC

AXI 2820/14 860KV

Aeronaut CAM Carbon 13/6,5”

ArduPilotMega2.5+, PowerModule

3DR uBlox LEA6

xBee 2.4Ghz

Panasonic Toughbook CF-19

Automaticky antenna tracking na zakladé vektoru z GPS dat
GoPro HD Hero 3 Black edition

Canon S100 / Canon S100 NIR modifikace + CHDK firmware
Immersion RC 5.8GHz diversity

FatShark Attitude SD / 8 LCD display sun-light readable
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Bezpilotni systém

2015: VUT 700 Specto

VUT 061 Condor — OPAV

12



Bezpilotni systém

2016+: VUT 7137

* VSechna snimana pasma zaroven
* Presné georeferencovani (RTK Piksi?)

* Pitotstatika !

* Vjednom kuse, Zzadné skladani, dobre prenosné
« Zadné konektory

* Dobre pristupné platici zatizeni

e Chranit objektiv(y) pfi pfistani

* Minimalizace hmotnosti -> hybnost

e Vykony odpovidajici VUT 720



Workflow




Workflow preprocessing
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terénni prazkum, definice lokalit

zla kytka

RPAS




Workflow

Definice lokality - SW APM Mission Planner 1.3.5

Mgt Mission Planner build 1.1.5260.33055

TERMINAL HELP E
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Workflow

Naplanovani mapovaci mise - SW APM Mission Planner 1.3.5

5700 [~

Link

CONNECT




Workflow

Monitorovani mapovaci mise - SW APM Mission Planner 1.3.5 + VUT 720

TERMIMNAL HELP
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Workflow

SloZzeni jednotlivych kolmych snimkd (cca 500 VIS + 500 NIR na 1 lokalitu) do 3D modelu
terénu, ortofotomapy a dalsich produkt(

A
Pix4D.....

Agisoft

Structure
from motion




Workflow

SloZzeni jednotlivych kolmych snimkd (cca 500 VIS + 500 NIR na 1 lokalitu) do 3D modelu
terénu, ortofotomapy a dalsich produkt(




Workflow

DalSi zpracovani — indexy, klasifikace atp.
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Komplikace

Rozdily mezi jednotlivymi snimky v ramci pasma i mezi pasmy — obtizny postprocessing

Nehomogenni
osvétleni

Artefakty v
ortofotomozaice

-> vSechna pasma snimat zaroven




Komplikace

Rozdilna kvalita jednotlivych snimkl -> artefakty v mozaice
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-> automaticka preselekce nekvalitnich snimku
-> eliminace nekvalitnich snimku (stabilizace?)




NOVINKY O PROJEKTU INVAZNI DRUHY METODY KONTAKT ENGLISH

INVAZNI ROSTLINY
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INVAZNI DRUHY KONTAKT
FETTT

T

® 2014 BU AV CR v.v.i., LU VUT Brno, Gisat s.r.o. | administrace

Dékuiji

www.invaznirostliny.cz

LETECKY USTAV, FAKULTA STROJNIHO INZENYRSTVI, VYSOKE UCENI TECHNICKE v BRNE




