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¦ƪłȊƪŀ ǎƪŜƴƻǾŀŎƝ ȊŀƪłȊƪȅ

SbŊr dat Zpracov§n² surovĨch datTvorba fin§ln²ch vĨstupŢ



yŜǑŜƴƝ ǇǊƻ ƪŀȌŘƻǳ őłǎǘ ǎƪŜƴƻǾŀŎƝƘƻ ǇǊƻŎŜǎǳ

{ƪŜƴƻǾłƴƝ ǾƴƛǘǌƴƝŎƘ ǇǊƻǎǘƻǊ

{ƪŜƴƻǾłƴƝ ǾŜƴƪǳ

{ǘŀǘƛŎƪŞ ǎƪŜƴƻǾłƴƝ

aƻōƛƭƴƝ ǎƪŜƴƻǾłƴƝ

{ƪŜƴƻǾłƴƝ ȊŜ ǾȊŘǳŎƘǳ

SbŊr dat Zpracov§n² surovĨch datTvorba fin§ln²ch vĨstupŢ

± ǘŜǊŞƴǳ ƴŜōƻ Ǿ ƪŀƴŎŜƭłǌƛ

Registrace dat

Georeference

yŜŘŠƴƝκsampling

hǌŜȊłǾłƴƝ

3D BIM model (IFC)

3D objekt (mesh)

н5 Ǉƭłƴȅ

!ƴŀƭȇȊȅ όǊƻǾƛƴŀǘƻǎǘΣ ƪǌƛǾƻǎǘΧύ

¢ŀŎƘȅƳŜǘǊΣ ǾǊǎǘŜǾƴƛŎŜΣ ƪǳōŀǘǳǊȅΧ



Portfolio Leica Geosystems
{ǘŀǘƛŎƪŞ ǎƪŜƴŜǊȅ

¢ȅǇƛŎƪł Řƻōŀ ǎōŠǊǳ Řŀǘ ғрл ǎŜƪ

ǾőŜǘƴŠ I5w pano ǎƴƝƳƪǻ

YƻƳǇŀƪǘƴƝ

Auto-ǊŜƎƛǎǘǊŀŎŜ Řŀǘ Ǿ ǘŜǊŞƴǳ ό±L{ύ

¢ȅǇƛŎƪł Řƻōŀ ǎōŠǊǳ Řŀǘ ғфл ǎŜƪ

tǊƻŘǳƪǘƛǾƴƝ όн ƳƛƭΦ ōƻŘǻκǎŜƪύ

2ƛǎǘł ŀ ǇǌŜǎƴł Řŀǘŀ

Auto-ǊŜƎƛǎǘǊŀŎŜ Řŀǘ Ǿ ǘŜǊŞƴǳ ό±L{ύ

5ƻǎŀƘ ŀȌ мллл Ƴ

wƻōǳǎǘƴƝ

tǊƻ ǎǇŜŎƛŦƛŎƪŞ ŀǇƭƛƪŀŎŜ

±ȅǎƻƪł ǇǌŜǎƴƻǎǘ Ǿ ŎŜƭŞƳ ŘƻǎŀƘǳ

BLK360 (G2) RTC360 ScanStation P30/P40/P50



Portfolio Leica Geosystems
!ǳǘƻƴƻƳƴƝ ƪƛƴŜƳŀǘƛŎƪŞ ǎƪŜƴŜǊȅ

tǊƻ ǾƴƛǘǌƴƝ ƛ ǾƴŠƧǑƝ ǎƪŜƴƻǾłƴƝ

hōŀǊǾŜƴł Řŀǘŀ Ҍ Ŧƻǘƪȅ

wŜƎƛǎǘǊŀŎŜ Ǿ ǘŜǊŞƴǳ

9ȄǇƻǊǘ Řŀǘ Ǿ ǘŜǊŞƴǳ 

{ƪŜƴƻǾłƴƝ ƴŜǇǌƝǎǘǳǇƴƝŎƘ ǇǊƻǎǘƻǊ

!ǳǘƻƴƻƳƴƝ

Anti-ƪƻƭƛȊƴƝ ǎȅǎǘŞƳ

WŜŘƴƻŘǳŎƘŞ ƴŀ ƻǾƭłŘłƴƝ

BLK2GO BLK2FLY

!ǳǘƻƴƻƳƴƝ ǎƪŜƴƻǾŀƴƝ

{ƪŜƴƻǾłƴƝ ǊƛȊƛƪƻǾȇŎƘ ǇǊƻǎǘǌŜŘƝ

aƻƴǘłȌ ƴŀ ƭƛōƻǾƻƭƴȇ ƴƻǎƛő

tǊƻ ǾƴƛǘǌƴƝ ƛ ǾƴŠƧǑƝ ǎƪŜƴƻǾłƴƝ

BLK ARC



Portfolio Leica Geosystems
aƻōƛƭƴƝ ǎƪŜƴƻǾŀŎƝ ǎȅǎǘŞƳȅ

Leica Pegasus TRK100 Leica Pegasus TRK500 Leica Pegasus TRK700

yŀŘŀ ƳƻōƛƭƴƝŎƘ ƳŀǇƻǾŀŎƝŎƘ ǎȅǎǘŞƳǻ ǎ ŀǳǘƻƴƻƳƴƝƳ ƧŜŘƴƻŘǳŎƘȇƳ ƻǾƭłŘłƴƝƳ ǇǊƻ ƧŜŘƴǳ ƻǎƻōǳΦ

Kombinuje {[!a ŀ Db{{ ǇǊƻ ƳŀȄƛƳłƭƴƝ ǎǇƻƭŜƘƭƛǾƻǎǘ Ǿ ƪŀȌŘŞƳ ǇǊƻǎǘǌŜŘƝ

wƻȊǎłƘƭŞ ƳƻȌƴƻǎǘƛ ƳƻŘƛŦƛƪŀŎƝ ǇǊƻ ƪŀȌŘȇ ŘǊǳƘ ǾȅǳȌƛǘƝ

YƻƳǇƭŜǘƴƝ ǎȅǎǘŞƳ ŀȌ Ǉƻ ŦƛƴłƭƴƝ ǾȇǎǘǳǇȅ Ǿ ǇƻŘƻōŠ ǇǌŜǎƴŞƘƻ ƪƭŀǎƛŦƛƪƻǾŀƴŞƘƻ ƳǊŀőƴŀ ōƻŘǻ ǎŜ ǎŦŞǊƛŎƪȇƳƛ ǎƴƝƳƪȅ 



Leica BLK360 (G2)  



BLK360 ï nov§ generace ¼spŊġn®ho skeneru

Kl²ļov® vlastnosti:

ÅExtr®mnŊ kr§tk§ doba sbŊru dat

Å ZvĨġen§ rychlost skenov§n² (680tis.bodŢ/s)

Å BleskovĨ sbŊr panoramatickĨch sn²mkŢ

ÅVIS syst®m pro pozicov§n² skeneru

ÅZvĨġen§ pŚesnost mŊŚen²

ÅKompaktnŊjġ² 

ÅStahov§n² dat pomoc² USB J



Leica BLK360 (G2)  





Leica BLK360 (G2)  



Leica BLK360 (G2)



Leica RTC360



RTC360 ς ǾƭŀƧƪƻǾł ƭƻř ƳŜȊƛ ǎǘŀǘƛŎƪȇƳƛ ǎƪŜƴŜǊȅ

YƭƝőƻǾŞ ǾƭŀǎǘƴƻǎǘƛΥ

Å±ȅǎƻƪƻǊȅŎƘƭƻǎǘƴƝ ǎōŠǊ Řŀǘ Ǉǌƛ ȊŀŎƘƻǾłƴƝ ƳŀȄƛƳłƭƴƝ ƪǾŀƭƛǘȅ

Å9ȄǘǊŞƳƴƝ ǊȅŎƘƭƻǎǘ ǎƪŜƴƻǾłƴƝ όн ƳƛƭΦōƻŘǻ/s)

Å{ōŠǊ ǇŀƴƻǊŀƳŀǘƛŎƪȇŎƘ ǎƴƝƳƪǻ Ǿ I5w

ÅDosah skeneru min. 130 m

Å5ǾƻƧƝ ƳŠǌŜƴƝ ōƻŘǻ ǘŜŎƘƴƻƭƻƎƛƝ αŘƻǳōƭŜ-ǇǳƭǎŜά

Å±L{ ǎȅǎǘŞƳ ǇǊƻ ǇƻȊƛŎƻǾłƴƝ ǎƪŜƴŜǊǳ 

Å/ƘȅǘǊł ŦƛƭǘǊŀŎŜ ǇƻƘȅōǳƧƝŎƝŎƘ ǎŜ ǇǌŜŘƳŠǘǻ



±ƛȊǳłƭƴƝ LƴŜǊŎƛłƭƴƝ {ȅǎǘŞƳ ό±L{ύ
Auto-ǊŜƎƛǎǘǊŀŎŜ Ǿ ǘŜǊŞƴǳ ōŜȊ ȊłǎŀƘǳ őƭƻǾŠƪŀ

Å{ȅǎǘŞƳ ƪŀƭƛōǊƻǾŀƴȇŎƘ ƪŀƳŜǊ ŀ La¦ ƧŜŘƴƻǘƪȅ ǇǊƻ 
ǳǊőƻǾłƴƝ ǇƻƭƻƘȅ

Å[ƻƪŀƭƛȊŀŎŜ ǎƪŜƴŜǊǳ Ǿ ǇǊƻǎǘƻǊǳ ōŠƘŜƳ ǇǌŜǎǳƴǳ 

Å{ƪŜƴŜǊ Ȋƴł ǎǾƻǳ ƴƻǾƻǳ ǇƻȊƛŎƛ

Å!ǳǘƻƳŀǘƛŎƪŞ ȊŀǊƻǾƴłƴƝ ǎƪŜƴǻ Ǉƻ ŘƻƪƻƴőŜƴƝ 
ǎƪŜƴƻǾłƴƝ

Å±ȇƘƻŘȅ Κ

ÅAuto-ǊŜƎƛǎǘǊŀŎŜ ōŜȊ ƴǳǘƴƻǎǘƛ ǳȌƛǾŀǘŜƭǎƪŞ ƛƴǘŜǊŀƪŎŜ

Å5ŜƭǑƝ ǾȊŘłƭŜƴƻǎǘƛ ƳŜȊƛ ŘǾŠƳŀ ǎǘŀƴƻǾƛǎƪȅ


