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Geodetické a GIS reseni
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Mobilni mapovani
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Odolné pocitace ge@sh@p
GNSS korekce

Bezpilotni snimkovani a skenovani
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Mobilni mapovani

Inovativni zpUsob sbéru dat

Rychlé a efektivni

Fotky + mracno bodu v souradnicich
Vhodné pro maly i velky projekt

Pouzitelnd metoda témer kdekoliv

<I»18 scanfly




3D Target

Spoluprace 5/2022

Italska firma
Prodej pristroju pro dalkovy prizkum zemé
Zameéreni na maximalni vyuziti lidaru
Vyvoj HW + SW pro sbér dat a jejich zpracovani

Hesai PandarXT / Applanix AP15

L] L] -
scanfly scanfly scanfly
LITEX ULTRAX ULTRA
The payload lidar not only for UAS The payload lidar not only for UAS The payload lidar not only for UAS
T,




3DT Scanfly

Multi-platformni reseni
Unikatni design pro instalaci na vice nosicich

Ziskate nejlepsi vysledky v jakékoliv situaci,
pouzitim stejného zarizeni (lidaru) a
zpracovatelského softwaru




Hlavni charakteristiky

scanfly scanfly
ULTRAX* S ULTRA
a The payload lidar not only for UAS

Lite X XT Ultra X Ultra
Rychlost skenovani 640 000 1280 000 1920 000 1 200 000
bodu/s bodi/s bodi/s bodl/s
Odraz duadlni trojity
Polohova presnost 3cm
Dosah 130 m 130 m 300 m 200 m
Vyska letu 85 m 180 m 140 m
Stupen kryti IP 55
Datové ulozisteé 0,5-1TB

k&3 Onboard [ Backpack 3 Flying







Ovladani

ksl scanfly

Ovladano z webového rozhrani

SURVEY

Scanfly Web App

Pfipojeno pres wifi pristupovy bod O:jjSRMS_OzO P
GNSS/IMU Applanix

@ Lidar
Panoramaticka 360° kamera

k)l scanfly

@ storage E:\ 419.129 Gb

SURVEY @ istar 1/1-88% 3.50 Hz
€0.1/10 m

STOP RECORD
[ sor ¢ NS
AUTO START IMU

IMU Alignment 2 - Degraded

SURVEY STATUS H Speed 0.22

RECORDING ‘ V Speed 0.02
Roll -3.34

Configuration Pitch 4.02
CAR Yaw 47.96
Dataset RMS Roll 0.20

220912_091309 RMS Pitch 0.20

DEVICE STATUS RMS Yaw 21.34

@ GNss GNSS
IMU RMS: 0.20,/0.20, / 21.21y, Pos. Mode 2 - Differential
: GPS, SPS
A 192.168.137.1 )
' RMS Pos/Alt 2.17/1.49

Latitude 49.5770906°
Longitude 16.0513400°
Altitude 674.287 m



Zpracovani

PPK zpresnéni trajektorie v SW POSPack MMS
Korekce z VRSNow v RINEX
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Zpracovani

SW SmartProcessingLidar
Strip aligment
GCP

& SmartProcessing Lidarv.2.0.1.0
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220912_094119
3DT Car Mount 45
Scanfly PandarXT32

PandarXT32
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Vystupy

Jednotlivé snimky




Vystupy

Panoramatické snimky
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Vystupy

Mracno bodu
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Vystup — rez tunel
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Trimble Business Centre




Vystup — klasifikace mracna

Extrakce prvku

Sprava: evidence, Urdzba; Geoportal Trimble Business Centre




Mapovani sedimentu
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Duvody proc se rozhodnout pro Scanfly

Vysoka presnost

Spolehliva rekonstrukce
Vegetace
Vrchni vedeni

Registruje vice odrazu (terén pod vegetaci)

Vysoka produktivita

Neni nutné fotogrammetricky vyhodnocovat
snimky

Moznost skenovani za zhorsenych podminek i za
tmy



WingtraOne ~

Mapovaci dron pro profesionaly

Mapujte vice, mapujte rychleji,
mapujte kdekoliv




Z historie Wingtra

® Zacatky
Po vice nez tfech
letech vyzkumu a
vyvoje na ETH v
Curychu - jedné z
nejlepsich
technickych skol

na sveéte...

Zalozeni
Wingtra

V Curychu,

Svycarsko

Prvni prodana
WingtraOne

V unoru

Globalni
expanze
Wingtra

ABOUT WINGTRA




WingtraOne Gen II

= VTOL
* Tailsitter




Proc¢ WingtraOne VTOL?

Pokryti/ Mapované uzemi

N/

Snadnost pouziti (poZzadavky na pfistani)




Jak WingtraOne pracuje

Vertikalni start
a pristani

(VTOL) WingtraOne muze

startovat jako vrtulnik.

Mapovani

Dron prechazi do dopredného

letu a vyrovna se vytrvalosti a

rychlosti letounu s pevnymi
kridly.

WINGTRAONE TECHNOLOGIE

Pristani
WingtraOne prechazi zpét

do vznaseciho letu a

pristava vertikalne.




Jak WingtraOne pracuje




Priklady pouziti nasimi z
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Tézba a kamenivo
Sprava dol a skladek,
sprava zasob, posouzeni
pred a po vrtani nebo
odstrelu.

Geodézie a GIS
Planovani projektu
Postup vystavby
Katastralni prdzkum

Stavebnictvi a ermadEletyl
. emedeilstvi a
infrastruktura - i e
Nabidky a pfedbézné zivotni prostredi
planovani Analyza stavu vegetace,

hodnoceni poskozeni,
s¢itani populace

Udrzba a kontrola majetku
Kontrola faktického vs.
projektovaného stavu




Mapujte kdekoliv

VTOL: Vertikalni start a
pristani
Pristani v omezenych

oblastech, jako jsou napriklad
lesni cesty

Provadéjte Setrna a bezpecna
pristani VTOL i na téch
nejskalnatéjSich mistech, jako
jsou povrchové doly

Neposkozujte senzory ani
letadlo.

Upravte misto pristani v
menicim se prostredi


http://drive.google.com/file/d/1qi8BCt7HFEZfmK7A74AHbilhLftLqo8m/view

Pokryti velkych ploch

Kamera s vysokym rozlisenim:

Lette ve velké vySce nad zemi a

presto mapujte rozsahlé oblasti s

vysokym GSD.

Konstrukce a doba letus ==
pevny'm k\rllldlem: 93 m (305 1) altitude 57m (187 ) altitude 44 m (146 ) ltitude
Efektivni dokonceni velkych
projektU




Nejpresnéjsi a nejspolehlivejsi vystup

PPK v kazdém dronu, pro kazdé uzitecné zatizeni

Spolu s multifrekvencnim PPK GNSS prijimacem a
42 MP senzorem poskytuje WingtraOne nejlepsi
absolutni horizontalni presnost ve své tridé, a to az

1 cm bez GCP.

Absolutni horizontalni
presnost az

T1cm

GSD az

0,7 cm/px




Spolehlivy pracovni nastroj

Nejpresnéjsi a nejspolehlivéjsi vystup
Bez ohledu na podminky pracuje WingtraOne
bezpecne a trvale poskytuje vysoce kvalitni data.
NavrZeno a smontovano ve Svycarsku
Ostré vysledky i ve vétru
Automatické bezpecnostni kontroly

Prediktivni autodiagnostika

Monitorovani pred letem a behem letu:
Motory, serva, baterie, kamery, PPK, letové senzory.



Wingtra rozsirené sluzby

RozSirené sluzby spolecnosti Wingtra predstavuji
radu nabidek, které vam pomohou |état bezpecnéji,
ziskavat potrebna data a pokryt udrzbu nebo
poruchy zarizeni.

Doplnky (napfr. nahradni dron)
Skoleni a poradenstvi (na pracoviéti a na dalku)

Udriba a prodlouzend zaruka
Ochrana pred poskozenim

Prodlouzena zaruka
Plan celkové udrzby <
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Vlajkova lod" Sony RX1R I

Max pokryti AZ
GSD az
0.7 210 ha 3cm
,/ cm/px
pfi 120m s 60% vertikalni
prekryvem absolutni pfesnost

s PPK



Oblique Sony a6100

Max pokryti Pfesnost

180 ha 2 cm

pfi 120m s 80% horizontalni

GSD az

1,6 cm/px

absolutni pfesnost s
PPK

prekryvem




Pripadova studie model Curychu

800 ha

Plocha
digitadlniho
dvojCete

6 hodin

letovy Cas

12 let( Podivejte se sami
celkem wingtra.com/zurich

7 dni
zpracovani v
ContextCapture




@ wingtra




MicaSense
RedEdge-P

) Max pokryti Presnost
Multispektralni &
panchromaticky
senzor 160 ha 3 cm
pri120m a 70% horizontalni
A fekryvem
5+1 pasem Pprexy absolutni pfesnost

Modré, zelenég, s PPK

cervené, Cervené
okrajové, blizke
infracervené (NIR),
longwave
infracervené (LWIR)







Legislativa

Platnd od 1.1.2021

Registrace povinna pro vsechny drony vybavené
kamerou

Registrace online a zdarma
Pojisténi
Zjednoduseni pro profesionalni piloty

Otevrena a specificka kategorie

Standardni scénare
SORA

DJI Mavic 3 -C1

AgEagle eBee X — C2
I ————————————————————————————————,,.,.



Predvedeni bezpilotnich systému

Chcete ukazku?

Nabizime zpracovani pilotni zakazky
Vcetné predani zpracovanych dat
PomuzZeme vam rozhodnout se spravnée
Napiste, zavolejte:

info@bezpilotne.cz +420 735 759 369

Z>bezpilotne.cz
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FrantiSek Hanzlik

Dékuji za

info@bezpilotne.cz

pozornost. 735759369
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